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1. Funktionalitat

Das EQTrace OPT+ ist ein GPS Uberwachungsgerat, welches folgende Funktionen
zur Verfugung stellt:

* Betriebsdatenerfassung auf analogem Eingang (4 digitale Eingange zubuchbar)
* Ermittlung der aktuellen Position

* Diebstahlschutzfunktion (GeoFence und Ruhezeit)

» Weltweiter Einsatz

* Tagliche Statusmeldung

« Batteriezustand inkl. Tiefentladungsuberwachung

* 1 Ausgang (optional)

Durch die einfache Montage und den im Schlafmodus minimalen Stromverbrauch
ist der Einsatz in vielen Bereichen moglich. Einige Einsatzbeispiele: Kraftfahrzeuge,
Baumaschinen, LKW, Boote, Wohnmobile, Oldtimer, etc.

Die Datenubertragung erfolgt Uber mobiles Internet (LTE) an den Obserwando-
Server www.obserwando.de. Alle Daten lassen sich im Obserwando-Portal mit dem
jeweiligen Fahrzeugnamen abrufen. Die Fahrzeugdaten stehen auch auf dem
Android-Smartphone oder dem iPhone via Obserwando Mobile App zur Verfugung.

2. Einbau

Das EQTrace OPT+ sollte moglichst waagerecht und mit der Flanschseite nach
unten in moglichst groRem Abstand von abschirmenden Metallteilen eingebaut
werden, um einen maximalen GPS Empfang zu gewahrleisten.

Wird das Gerat unter Metall verbaut, sollte eine externe GPS Antenne (optional)
angeschlossen werden.

Eine Lackierung des Gehauses in Fahrzeugfarbe ist moglich. Wird hierbei Metallic-
Lack verwendet, sollte eine externe GPS Antenne angeschlossen werden.

Das EQTrace OPT+ kann in Fahrzeugen und Maschinen mit einer Betriebsspannng
von bis zu 60VDC betrieben werden. Der Einbau in PKW, LKW, Baumaschinen,
Hubarbeitsbihnen oder Gabelstapler ist damit problemlos mdglich. Bei hoheren
Betriebsspannungen sind entsprechende Spannungswandler (z.B. TR40150 oder
TR230VAC) erforderlich.

Damit der Diebstahlschutz auch bei ausgeschaltetem Fahrzeug gewahrleistet ist,
muss das Gerat an Dauerspannung 10...60VDC angeschlossen werden.
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2.1. LED - Zustande

Nach dem Anlegen der Betriebsspannung werden Uber die eingebauten LED’s
folgende Zustande abgebildet:

Rote LED
1. LED blinkt kurz im 2 Sekundentakt: Das Gerat ist eingeschaltet.
2. LED blinkt kurz im 5 Sekundentakt: Das Gerat befindet sich im Stromsparmodus.

3. LED blinkt zwei mal kurz im 5 Sekundentakt: Das Gerat befindet sich in der
Wachzeit innerhalb des Stromsparmodus.

Griine LED
1. LED ist aus: Das Gerat ist nicht im LTE-Netz eingebucht, noch kein GPS-Empfang.

2. LED blinkt kurz im Sekundentakt: Das Gerat ist im LTE-Netz eingebucht, noch kein
GPS-Empfang.

3. LED blinkt lang im Sekundentakt: Das Gerat hat eine Internetverbindung und ist
mit dem Server verbunden, noch kein GPS-Empfang.

4. LED blinkt lang und zwei mal kurz im Sekundentakt: Das Gerat hat eine Interne
verbindung und ist mit dem Server verbunden, GPS-Empfang ist vorhanden.

Die LED’s sind auf der Unterseite des Gerates sichtbar. Im eingebauten Zustand
sind sie verdeckt (Manipulations- und Diebstahlschutz). Die Zuordnung ist auf dem
Typenschild erkennbar.
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2.2. Anschlusstabelle

weifd VPP (PLUS,MAX)
braun Masse
gran zusatzliche Masse
gelb Eingang 1 (ZUndung)
grau Eingang 2
rosa Eingang 3
rot Eingang 4
blau Ausgang 1 (max 500 mA,
schaltet gegen Minus)
schwarz Ausgang 2
violett Analogeingang
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2.3. Beschaltung des Relais

Beim EQTrace OPT+ kann ein Ausgang zum Sperren einer Funktion am
eingesetzten Fahrzeug hinzugebucht werden (Ist nicht im BasisPacket enthalten).
Bei Fahrzeugen kann so z.B. der Anlasser gesperrt werden, bei Arbeitsbuhnen das
Heben usw.

(_B 10.. 60V externes
Relais

Schlieferkontakt

AN e

Dauerplus
{weild)
Ausgang 1
(blau)
EQTrace OPT+ 3\ (Schaltleistung max 0,54)
Masse
(braun)
Zus. Masse Interner elektronischer
Ausgang Schalter
ST {grin)

Achtung:

Bei Schaltung induktiver Last (z.B. Leistungsrelais) muss eine Freilaufdiode
eingesetzt werden.

3. Anmelden im Portal

Die Anmeldung im Portal erfolgt mit Inrem Benutzernamen und Ihrem Passwort.
Sind Sie neu in Obserwando, geben Sie bitte als Benutzernamen und Passwort die
mitgelieferte Nutzerkennung ein.

&K OBSerwaNDO D D D D

Login

Benutzername | |

Passwort | |

Fur den Zugriff auf diesen geschitzten Seitenbereich benétigen Sie
entsprechende Zugangsberachtigungen.
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3.1. Maschinenparameter
Maschine einrichten

Maschinengruppe Maschine

Maschinenname |11223342 |

KFZ-Kennzeichen | |

In der nachfolgenden Maske

kénnen Sie mit der Einrichtung S DA |
der Maschine beginnen. Neves Bild hochladen | Datei auswahlen | Keine ausgewshit T e 27

Bild léschen Kein Bild fir diese Maschine verwenden

Text Eingang 1

Text Eingang 2

Text Eingang 3

Text Ausgang 1

Beschreibung

Speichern

Folgende Felder stehen zur Verfugung:

Maschinenname: Bei Auslieferung des Gerates steht hier die
Seriennummer. Sie konnen den Geratenamen frei
wahlen. Er wird dann in allen Maschinenauswahlen
angezeigt.

KFZ-Kennzeichen: Bei einem Fahrzeug kdnnen Sie hier das KFZ-
Kennzeichen eingeben.

Maschinengruppe: Haben Sie Maschinengruppen eingerichtet (z.B. Ver
mietung, Gabelstapler, etc)., konnen Sie das
Gerat der gewlnschten Maschinengruppe zuweisen.

Neues Bild hochladen: Sie konnen ein Bild der Maschine im JPGFormat
hochladen. Die BildgroRe darf maximal 2MB betragen.

Text Eingange/Ausgang: Tragen Sie hier die Kanaltexte ein.
Beschreibung: Memofeld fur einen beliebigen Texteintrag.
IPAF-Kategorie: Zur Zeit ohne Bedeutung

Haben Sie die gewunschten Eintrage vorgenommen, werden die Eintrage Uber
~opeichern® gesichert.
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3.2. Gerateparameter

Gerateparameter
_M_Elllsemmengmppev szczhzlvgiz v -_Anzelgen
| Aktuelle Daten laden |
Nach der Anwahl dieses
MenUpunkts, erscheint b —— |
. Betriebsstunden Kanal 1 |72 ||:| neuen Wert senden
dle naCthIgende MaSke- Betriebsstunden Kanal 2 |27 ||:| neuen Wert senden

Invertiere Kanal 2 [

Invertiere Kanal 3 [

1

tion

[ schlisselfunktion aktivieren

Tiefentladungsmeldung

Aktivieren [

Spannung |13,5

Bei den EQTrace OPT+ Geraten konnen verschiedene Betriebszustande
automatisch erkannt werden.

Da dieses Verfahren aber nicht bei jeder Maschine zuverlassig funktioniert, konnen
die notwendigen Einstellungen auch manuell vorgenommen werden.

Wichtiger Hinweis: Die Kanale zeichnen ,Minuten genau® auf.

3.3. Automatische Betriebserkennung ausgeschaltet

Wahlen Sie hierzu ,Automatische Betriebserkennung: keine®.

Ist ein Betriebsstundenzahler in der Maschine vorhanden, kann der aktuelle Wert n
fur Kanal 1 (Motor lauft) oder Kanal 2 (Zundung) Ubernommen werden.

Bei einer Batteriemaschine sind die Kanale frei wahlbar.

Sie mussen den Ladekanal ,einschalten in dem Sie einen der Kanale als Ladekanal
definieren. Ein anderer Kanal kann die Nutzungszeiten z.B. Uber die Pumpenlaufzeit
aufzeichnen.

Zur Aktivierung der Einstellungen muss der Button ,Speichern® angeklickt werden.

Automatische Betriebserkennung

Maschinengruppe Maschine

alle - | 58476912 A

Automatische Betri

9 keine Verbrennungsmotor ,Motor

lauft" Batteriemaschine ,Motor 1&uft™
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3.4. Automatische Betriebserkennung eingeschaltet: Dieselmaschine

Wollen Sie bei einer Dieselmaschine die automatische Betriebserkennung einsetzen,
wahlen Sie hierzu ,Automatische Betriebserkennung: Verbrennungsmotor ,Motor
lauft”.

Zur Erfassung der Betriebszeiten Uber die Versorgungsspannung wird diese in
Abstanden von 100ms gemessen. Im Obserwando-Portal unter ,Maschine
einrichten® >  Automatische Betriebserkennung® konnen Sie einen Spannungs-
schwellwert eingeben. Wird dieser Wert Unter bzw. Uberschritten, werden die
Betriebszeiten erkannt und gespeichert. Die Erfassung von Betriebszeiten uber die
Versorgungsspannung erfolgt uber Kanal 1.

Zur Aktivierung der Einstellungen muss der Button ,Speichern® angeklickt werden.

Automatische Betriebserkennung

Maschinengruppe Maschine

alle - | 58476912 v

Al Betriebser

keine g Verbrennungsmotor ,Motor
laufe” Batteriemaschine ,Motor |auft"

Spannungsschwellwert |
Motor lauft

3.5. Automatische Betriebserkennung eingeschaltet: Batteriemaschine

Wollen Sie bei einer Batteriemaschine die automatische Betriebserkennung
einsetzen, wahlen Sie hierzu ,Automatische Betriebserkennung: Batteriemaschine

11143

,Motor lauft“.

Die Auswahl der Ladespannung ist ebenfalls erforderlich. Der Spannungsschwellwert
fur das angeschlossene Ladegerat ist vorgegeben, kann aber fur jede Maschine
individuell angepasst werden. Wird dieser Wert Unter- bzw. Uberschritten, werden
die Betriebszeiten erkannt und gespeichert. Der Kanal fur die Erfassung von
Betriebszeiten Uber die Versorgungsspannung bei Batteriemaschinen kann einge-
stellt werden.

Zur Erfassung der Betriebszeiten Uber die Versorgungsspannung wird diese in
Abstanden von 100ms gemessen.

Zur Aktivierung der Einstellungen muss der Button ,Speichern® angeklickt werden.

Automatische Betriebserkennung

Maschinengruppe Maschine

alle - | 58476912 v

keine Verbrennungsmotor ,Motor g
lauft™ Batteriemaschine , Motor I&uft®

Absenkungsschwelle |0

o
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3.6. Tiefentladungsmeldung

Sinkt die Batteriespannung der Maschine unter den voreingestellten Wert, kann eine
entsprechende Meldung vom Obserwando-Portal per E-Mail versendet werden.
Dafur muss unter dem Menupunkt ,Gerateparameter” im Abschnitt
»1iefentladungsmeldung” das Auswahlkastchen ,Aktivieren“ angeklickt werden.

Der Wert der Batteriespannung muss angegeben werden, unterhalb dieser eine
Tiefentladung droht. Auerdem konnen Sie einen Benutzer auswahlen, der von der
Tiefentladung infomiert werden soll.

Achtung: Es werden lhnen nur Benutzer angezeigt, fur die in der Benutzerver-
waltung eine gultige E-mail-Adresse hinterlegt wurden ist.

Die Dauer der Tiefentladung ist aus dem Batteriediagramm bei den Betriebsdaten
ersichtlich.

Zur Aktivierung der Einstellungen auf den Button ,Daten senden® klicken.

Tiefentladungsmeldung

Aktivieren [

Spannung |13,5

Benutzer | keine w

Daten senden

3.7. Betriebsdatenerfassung

Wochendaten
Maschinengruppe  Maschine bis
alle ~ | B68324021128199 A 2020 1-0/22023-01-2
Einstellungen |
| Anzeigen || Drucken | Total
[
0.8
Maschinenservice
Filr die Maschine ist kein Maschinenservice eingerichiet, oder alle Termine sind erledigt. 0.6
0.4
Batteriespannungsveriauf
15.0 15 0.2
145 e a0 | |
11
i Mov 24 Decie
135 Effektiv
0.20
13.0
125 0.15
120
0.10
1135
Moy 24 Movw 27 How 30 Dec 03 Dec 0B Dec 09
0.05
B68324021128199
47

L.22 - Montag [hiHe @001
NZZ - 2T 231023 - ptiwoch s L oo:oe o0 v L]
2022 - 43 L.22 - Dienstag 11:53 L2:55 oL @10 v L]
MIZ - 4% 09,1223 - Praitag 14013 1411 oo:on o 01 Lr
aesamt IR o016
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Die Erfassung von Betriebsdaten (z.B. Motor) kann im Basis Gerat auf einem Kanal
erfolgen. Reicht dies nicht aus, konnen optional Kanale hinzugebucht werden.

Der Eingangsspannungsbereich der Eingange liegt zwischen min. 10V und max.
60V. Die Betriebsdaten werden vom Gerat automatisch an den Server ubermittelt.
Die erfassten Betriebsdaten konnen Sie im Obserwando-Portal unter ,Maschinenda-
ten” -> Betriebsdaten® einsehen. In dieser Ansicht tauchen alle Wochentage auf, an
denen die Maschine gearbeitet hat. Wochentage, an denen nicht gearbeitet wurde,
werden in den Standardeinstellungen ausgeblendet, konnen aber unter
,Einstellungen” eingeblendet werden. In der Spalte ,Start” wird die Zeit angegeben,
an der die Maschine zum ersten mal gestartet wurde. In der Spalte ,Stop” finden
Sie die Uhrzeit an der die Maschine zuletzt ausgeschaltet wurde. Die Differenz der
beiden Zeiten bildet den Wert ,Total®. Interessieren Sie sich fur die effektive Laufzeit
z.B. des Motors, kdnnen Sie den entsprechenden Eingangskanal in den
Einstellungen fur die Effektivwertberechnung definieren. Die effektive Summe der
Laufzeiten finden Sie dann in der Spalte ,Effektiv®.

Prinzip der Datenerfassung

Als Betriebszeiten werden ,Startzeit®, ,Stopzeit* und ,Minuten pro Stunde®
aufgezeichnet. Diese Art der Datenerfassung hat sich insbesondere fur Arbeits-
buhnen und sonstige Baumaschinen bewahrt. Die Zeitleiste fur den Effektivkanal
konnen Sie fur einen Tag einblenden, indem Sie auf den gelben Pfeil in der letzten
Spalte klicken. Interessieren Sie sich fur die Daten aller Eingangskanale, konnen
Sie durch Anklicken des Kalendersymbols in der letzten Spalte zur Tagesansicht
wechseln.

Rot markierte Zeiten in den Spalten “Total” und “Effektiv’ zeigen Betriebszeiten Uber
8 Stunden oder am Wochenende an.

3.8. Positionsermittlung - Kartenansicht

r4.|.: e u-" TlI'I!.:-r-'-I . @
ETTR - Bhwen Liina Lhicdaw. [T
Llo ald AN FX| S FEG AT - o S R
Ko Garalh AL *--,,_'_‘: E
3 vt
} )
.:; .
- o . ___5:} ,.‘54
FoN ;
EO
. 3
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:. .)"'.h
: s
=

EILGrIE
HeCICHOCE

e R ' O T U I S T W F L Y R LT U e N Sy [Ty (s T
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Befindet sich das Fahrzeug im Ruhezustand, wird immer die letzte gemeldete
Position angezeigt. Bei einem langer als 10 Minuten abgestellten Fahrzeug schaltet
sich das EQTrace OPT+ in den Schlafmodus. Dieser wird im 24 Stunden Rhythmus
unterbrochen, um eine Kontrolimeldung an Obserwando abzugeben. Ist eine neue
Position verfugbar, wird die Position ebenfalls aktualisiert. Im Fahrbetrieb wird alle
60 Sekunden die aktuelle Position Uberpruft. Ist das Mobilfunknetz nicht vorhanden,
werden die Koordinaten im Gerat abgespeichert. Sobald das Funknetz wieder ver-
fugbar ist, werden die gespeicherten Daten an den Server ubermittelt.

Bei der ersten Inbetriebnahme wird die aktuelle Position an Obserwando uber-
tragen, sobald sie nach Anschluss der Versorgungsspannung ermittelt worden ist.
Das Fahrzeug muss dazu aber im Freien stehen!

Kann keine neue Position ermittelt werden, wird die zuletzt gespeicherte Position
angezeigt.

3.9. Diebstahliiberwachung ATS

Die Diebstahliiberwachung in Obserwando wird in die Uberwachung von Ruhebe-
reich und Arbeitsbereich aufgeteilt.

ATS-Einstellungen @
Lilw
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L nRFAACALN] Akt Bran

Einsbellungen- = = = = = = = = = = = = = = = = & - m m - — - m - - - - ===
[ rn b uod Arbcdtzkoralchsmittel punikt ar Erdz clner

Tabuslosche aoalormaliodh ak! nslis e

Ruleebereivh dbsrwaclien

S Tis - LLUD |l ol sdalaah o 1800 < | lw
di| mE = NENND < Lhr wed cander sk AOn e

Uil s e | ULl [l el adalonal | 1800 w10

35 i v | NEND —|Lhr weed cdnder sk 1A L

2| s = | ULUD = [l el adaleal | 18000 w1
m| wurt - | 0000 = |Lhr b 2400 = |Lar

ol wom - DDo0D [ Ter aq: 30 « |

firbalcheralil = = = = = = = = = = - — - m - - e e e - e - - - - - — - -

Metlines o ||"'|'|'l

Sl g bt Do sichsanilLadponkl beiles b

Nelm Lendar Are e aersichamittalairks nase

ecled 1o znmilleben Slane wlrize Tedegsr

MHelan Arnetsharals e Fralpne 1t mEnoel L
FIEEER N IS

i Nia)

ALk ﬂ.rhiuh:rE_"l.hhlllilLelpml-:LE

4

+

A LORIE
WATDHFMEOHE
C¢ 5]|E B patardisn | Bolovesr. malieg e

Lemd en |

© 2011-2026 Rosler SoftwareTechnik Entwicklungs und Vertriebsgesellschaft mbH, Germany Seite 13/22



. & & @&1:O3U7V\DhIeD D O 4

Die Ruhezeit kann fur jeden Wochentag einzeln eingestellt werden. Wahrend der
Ruhezeit erfolgt eine Alarmmeldung, sobald der Ruhebereichsradius von 200 m
verlassen wird.

Wahrend der Arbeitszeit wird der einstellbare Arbeitsbereich (Radius in km) Uber-
wacht. Als Zentrum des Ruhe bzw. Arbeitsbereichs wird wahlweise die zuletzt
ubermittelte (also die aktuelle Position der Maschine beim Festlegen des Bereichs)
oder die zuletzt verwendete Position (in einer vorangegangenen Sitzung als
aktuelle Position festgelegt) herangezogen.

3.10. Benachrichtigung

Benachrichtigung

Maschinengruppe Maschine Benutzer

alle - | 868324021128199 ¥ Demo Ac_~

Aktivieren

SMS-Benachrichtigung aktivieren
Email

80

Zeitraunt

vom ' ' 2023-01-01F bis ' 2023-12-31%

Tage

Montag aber nicht von 22:00 - bis 06:00 ~
Dienstag aber nicht von (06:00 - bis 22:00 ~
Mittwoch aber nicht von 00:00 - bis 24:00 -~
Donnerstag aber nicht von 00:00 - pis  24:00 -~
Freitag aber nicht von 00:00 - pis  24:00 -~
Samstag aber nicht von  Q0:00 - bis 24:00 ~
Sonntag aber nicht von 00:00 - bis  24:00 -~

Die Alarmmeldungen werden vom Server an alle fur das Gerat aktivierten Benutzer
per SMS und/oder Email versendet. Wichtig dabei ist, dass fur den jeweiligen
Benutzer in den Stammdaten eine gultige Mobilfunk-Rufnummer und/oder E-Mail-
Adresse eingetragen ist. Nach Versenden einer Alarmmeldung wird die Uber-
wachung fur das Gerat deaktiviert, um wiederholte SMS/Emails zu verhindern.

Achtung: Damit eine neue Alarmmeldung gesendet werden kann, muf} die
Uberwachung reaktiviert werden (s. Alarmeinstellung).

3.11. Funktionsiiberwachung

Nach der Installation des EQTrace OPT+ Gerats an einer Maschine, meldet sich der
GPS-Tracker minutlich mit den aktuellen Daten beim Obserwando-Server.

Wird die Maschine nicht genutzt (Wochenende, Winterruhe) meldet sich das
EQTrace OPT+ alle 24 Stunden beim Obserwando-Server.

Diese Statusmeldungen aller GPS-Tracker sind in der Maschinenubersicht einseh-
bar.
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4. Optional zubuchbare Zusatzfunktionen

4.1. Serviceeinstellungen (nur als Option verfugbar, nicht automatisch dabei)

In den Serviceeinstellungen kdnnen Serviceintervalle und jahrliche Untersuchungen
wie TUV oder UVV festgelegt werden. Beim Erreichen eines Meldetermins wird
dieser in den Betriebsdaten angezeigt. Die Benachrichtigung eines Nutzers via
E-Mail ist ebenfalls moglich. Dieser muss im Feld ,Benutzer ausgewahlt werden.

Die Felder bedeuten im Einzelnen:

Name: Name des Ereignisses.

Stunden-Limit: Meldung, wenn die hinterlegte Betriebsstundenzahl erreicht
wurde.

Km-Limit: Meldung, wenn die hinterlegte Kilometerzahl (ermittelt via

GPS-Tracking) erreicht wurde.

Aktueller km-Stand: Eintrag des vom Tacho abgelesenen Km-Standes.
Durch Markieren von ,aktualisieren® wird dieser ubernommen.

Datum: Beim Erreichen des eingegebenen Datums wird eine
Meldung ausgegeben.

Unter ,Benachrichtigung” muss ein Benutzer mit gultiger E-Mail-Adresse ausgewahlt
werden, der bei Erreichen eines Ereignisses per E-Mail informiert wird.
Zur Aktivierung der Einstellungen muss der Button ,Speichern® angeklickt werden.

Serviceeinstellungen

Maschinengruppe Maschine

Olwechsel »
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4.2. Maschinenakte (nur als Option verfugbar, nicht automatisch dabei)

In der Maschinenakte kdnnen Eintragungen zur Maschine, z.B. Anmerkungen zu
Serviceintervallen oder Schaden, aber auch Fotos oder Schaltplane, hinterlegt
werden.

Zum Anlegen eines neuen Eintrags muss der entsprechende Button angewahlt

werden. :
Maschinenakte
Maschinengruppe Maschine Suchkriterium
alle v | GT5484+ v
| Neuer Eintrag |

Uber das Feld ,Suchkriterium®, kdnnen Sie, in der Maschinenakte der ausgewahlten
Maschine, nach einem bestimmten Eintrag suchen. Geben Sie beispielsweise den
Begriff ,.Schaden® in das Feld ,Suchkriterium® ein, werden Ihnen alle vorhandenen
Eintrage, in denen der Begriff ,Schaden” vorkommt, angezeigt.

Klicken Sie auf den Button ,Neuer Eintrag®, offnet sich folgende Seite:

Maschinenakte

Zusammenfassung |Dies ist ein Beisplel

Texkt [es ist ein Beispieleintrag

Anhang (max. 1 MB) | Durchsuchen..  D140115-1 EQTrace 'I'I:),|:|dl=|[5-1

Anhang (max. 1 MB) | Durchsuchen,, Keine Datei ausge\.-al.il-ull:.lfi1
Anhang hinzufligen

Sie konnen eine Zusammenfassung, einen Text und ein oder mehrere Anhange in
einem Eintrag in der Maschinenakte hinzufugen. Klicken Sie abschlieend auf den
~opeichern® Button.

4.3. Winterdienst (nur als Option verfugbar, nicht automatisch dabei)

Uber die Funktion ,Winterdienst kdnnen Sie Streustrecken und Raumstrecken
nachweisen.

Die Nutzungszeiten mit der gefahrenen Strecke kdnnen im 15s Abstand erfasst
werden.

Uber Obserwando.de kdnnen Sie genau sehen, zu welcher Zeit welche Route
gefahren wurde und welche Funktion genutzt wurde (Raumen oder Streuen).
Um diese Funktionen nutzen zu kdnnen, sind die Hardware Kanale 1 und 2
erforderlich.
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Fahrstrecken-Report
Maschinengruppe  Maschine

Maschine Schneepliug alle +| Kehrmaschine v
Datum von 141020 00:00  bis 14.10.20 2356
E:;:rilr[ am 03,11 2020 Standort ~ spur  Online-Verfolgung (NS
Kunde 2020-10-14 & 00:00 |~| 24:00 ~ DDAdressen
Strake
FLZIOM i h
Auliregs. Ne Karte Satellit /

wakar
Schneepfiug

Zeit Streuen Raumen  Ort Strale 7
1602 Start 14,1020 &
150zan  aus 28816 Stuhr Rodandamm 19 = Carl -
15:19an aus 28816 Stubr Betsbruchdamem 30

15:19an aus 28816 Stubhr Batsbruchdamm 27

15:20an aus 28816 St Betsbruchdamm 20

15:21an aus 28816 Stubr Betsbruchdamem 20

1521an aus 28816 Stubr Betsbruchdamm 16 "

1521 an aus 28816 Stuhr Batsbruchdamm 14 i -

1521 an aus 280816 Stubr Betsbruchdamm 12

1522 an aus uhr Bruchsiralie 16

15:22an aus uhr Bruchstralie 16

15:22an aus uhr Bruchstralie 12

1522 an aus 6 Stur Bruchsiraie 2

1523 an aus & Stuhr Vorstehes Kirchhafl.Strale 9 e Nasi, MUSL;.EQQ
1523 an aus e Kirchstrae 1

1523 an aus e Kirchstrade 1 3

1524 an aus ushr Bremes Sirake 54 %,

1524 an aus i Bremer Straiie 63 K

1524 an aus i Ernst-Abbe-Sirage 1

1524 an aus uir Rodendamm 2

1525 an aus i Rodendamm &

1525 an aus uir Rodendamm 11

1526 an aus uir Rodendamm 11

1526 an aus e Belsbruchaamn 30

1520an aus B16 Stuhw Roderdamm 13

1552 an aus 28816 Stubr Rodendamm 19

1552 Stopp 141020

1601 Start 14.10 20

1E0as  an FBB16 Stuhr Belabeuchdamm 20

1602as  an
1602as  an

b Bedsbruchdamm 30
b Redandamm 19
1604 aus an b Redandamm 19
16:50 aus an 23816 Stubr Redendamm 13
16:50 Stopp 141020

Effektive Fahrzeit 0138
Gesamitzeit 0147
Gefahrene Strecke 2 07

4.4. Exportfunktion (nur als Option verflugbar, nicht automatisch dabei)

OBSERWANDO > 3 @

2020-10-14 15:25:14

8.78814°/53.020088° | .-

Fitnéss Park Stuhr

Die Exportfunktion ermoglicht es Ihnen die aufgenommenen Daten zu exportieren,

um sie extern auswerten zu konnen.

Export

Hilfe
Maschinengruppe Maschine vom bis
alle ~ | Stapler 1 A\ =
Einstellungen A
Format:
Excel
csv
Feldtrenner:
Feldbegrenzer:
Zeilentrenner: | CRLF (W -
Bei Startzeiten Tage ohne
Daten ausgeben
Einstellungen speichern
| Startzeiten | | Tagesdaten | | GPS-Daten
| Schliisseldaten | | Maschinenliste |

Mit der Export-Funktion lassen sich Startzeiten, Tagesdaten, GPSDaten, Schlussel-

daten und Maschinenliste einer Maschine exportieren.

Wahlen Sie zuerst die Maschinengruppe und die Maschine aus.
Grenzen Sie aulerdem den Zeitraum ein. Bitte wahlen Sie den Zeitraum nicht zu
grol}, da mehr als 10.000 Datensatze nicht exportiert werden.
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Um die Einstellungen 6ffnen zu kdnnen, missen Sie rechts auf den schwarzen Pfeil
klicken. Anschlieliend 6ffnen sich die Einstellungen des Exports. In den Einstellungen
kénnen Sie zwischen den Formaten Excel und CSV wahlen. Fur das CSV-Format
kdnnen Sie zusatzlich bestimmen, welcher Zeilentrenner jeweils zwischen den Daten-
satzen (Zeilen) stehen soll, welcher Feldtrenner in jeder Zeile jeweils zwischen den
Werten stehen soll, und ob und in welche Art von Anfuhrungszeichen die einzelnen
Werte eingeschlossen werden sollen.

Klicken Sie auf ,Einstellungen speichern”, um lhre Auswahl dauerhaft als Vorgabe
festzulegen.

Wenn Sie die Daten automatisiert weiterverarbeiten wollen, ist das CSV-Format
vorzuziehen. Es enthalt die Daten in einfacher, tabellarischer Darstellung.
Das Excel-Format setzt den Schwerpunkt dagegen auf Ubersichtlichkeit.

Klicken Sie auf einen der funf Buttons unten, um den Export der gewlnschten
Daten zu starten. Ihr Browser sollte Ihnen dann eine Auswahl anbieten, die Daten
entweder auf der Festplatte zu speichern oder in einem Programm zu 6ffnen.

4.5. Schockerkennung

Voraussetzung: Die Funktion Schockerkennung wurde zugebucht.

Konfiguration des Schocksensors

Das Gerat misst Beschleunigungswerte in X-, Y- und Z-Richtung.

Zur Auswertung wird der Betrag des Beschleunigungsvektors herangezogen.

Der maximal Einstellbare Wert ist 128. Welche Beschleunigungswerte

sich daraus ergeben ist abhangig vom eingestellten Messbereich (2G, 4G, 8G oder
16G).

Beispiel:

Der eingestellte Messbereich ist 2G. Dann ist der kleinste einstellbare Wert fur die
Grenzwerte 2 x 9,81/ 128 = 0,153 m/s2.

(eingestellter Wert x Erdbeschleunigung / maximal einstellbaren Wert)

Der Wert 10 ergibt dann also 1,53G.

Beschleunigungswerte unterhalb der Auswerteschwelle werden komplett ignoriert.
Werte daruber kdnnen einen Crash-Event generieren, sobald der eingestellte Wert
der Spitzenschwelle Uberschritten ist. Letztendlich wird ein erkanntes Crash-Event
gespeichert, wenn auch die eingestellte Mindestdauer in Millisekunden uberschritten
ist. Mit dem gespeicherten Beschleunigungswert wird auch der angemeldete Fahrer
gespeichert. Ein erkanntes Crash-Event hat zur Folge, dass der zweite Ausgang
geschaltet wird. Hierlber kann z.B. eine Warnlampe angesteuert werden.

Die Rucksetzung des Ausgangs erfolgt durch Anmeldung eines Masterschllssels
am RFID-Leser.

© 2011-2026 Rosler SoftwareTechnik Entwicklungs und Vertriebsgesellschaft mbH, Germany Seite 18/22



. & & @&1:O3U7V\DhIeD D O 4

Die Standardeinstellungen sind:

Messbereich: 2G Schocksensor einrichten
Auswerteschwelle: 35

. Maschinengruppe Maschine
Spitzenschwelle: 35 11223340 v
Mindestdauer: 50ms

Allgemein

L[] schocksensor aktivieren

Konfiguration

Auswerteschwelle |35 | 1-128

Spitzenschwelle |35 | 1-128

Mindestdauer |50 | 1-2550 ms

Daten senden |

Letzte Kalibrierung: Noch nie. [Jetzt kalibrieren

Nach Einbau des Gerates sollte der Beschleunigungssensor kalibriert werden.

4.6. Schliisselfunktionen (nur als Option verfugbar, nicht automatisch dabei)

Ist das EQTrace OPT+ mit dem zusatzlich erworbenen Schlisselmodul verbunden
und das Einlesen von Schlisseln auf dem Obserwando-Server freigegeben, kann
das Freischalten des Ausgangs (und damit der Maschine) Uber einen elektronischen
SchlUssel gesteuert werden.

Der mit dem Schllssel angemeldete Nutzer wird registriert. Die Anmeldung erlischt,
wenn das Fahrzeug mindestens 30 Sekunden ausgeschaltet worden ist.

Nutzer, die sich anmelden wollen wahrend das Fahrzeug lauft, werden nicht
registriert.

4.6.1. AnschluBl des Schliisselmoduls

Der 5 pol. Anschluf3stecker des
Schlusselmoduls wird in die Buchse am
EQTrace OPT+-Modul eingesteckt.

Ist die Funktion am Obserwando-Server
freigeschaltet, werden SchlUssel
automatisch erkannt, wenn sie zum
Betreiben des Fahrzeugs berechtigt sind.
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4.6.2. Nutzen der Schliisselfunktion
Um diese Funktionen nutzen zu kdnnen, gehen Sie bitte wie folgt vor:

Legen Sie die Nutzer an, die SchllUssel benutzen durfen.
Achtung: Der Nutzer mul} kein Obserwandonutzer sein!

Schliisselnutzer anlegen

Vorname | |

Nachname | |

Mobiltelefon | |

IPAF PAL-Card

Weisen Sie jedem Benutzer einen Schlussel zu. Alle von Rdsler bezogenen freien
Schlussel finden Sie unter dem entsprechenden Menu.

Benutzerschliissel
Alarm, Auto

Schliissel von Alarm, Auto

‘ Benuzter bearbeiten |

3c007e002f2cB601 - Einziehen |

freigegeben — zur Freigabe vorgemerkt — zur Sperrung vorgemerkt

MNeuen Benutzer anlegen
Neuen Schlissel anlegen
Schlussel Itschen

Unter ,Schlusselfreigaben” konnen Sie e iieeairainan
fiir jeden Benutzer individuell bestimmen, s oo G

. . . Key, 00156 alle - |
welche Maschinen fur ihn freigegeben

sind. Klicken Sie dazu bei den betreffen- ﬂn-

den Maschinen auf ,Zulassen”. ;:;:;;:;

Der Schlussel ist anschliel3end fur s )

die Freigabe vorgemerkt. Haben Sie die e
Auswahl der Maschinen abgeschlossen, e e ——
mussen die vorgemerkten Schllssel an 2 R PN

die Gerate Ubertragen werden. EH
Klicken Sie dazu auf ,Verbinden®. espert

Sollte ein Gerat zu diesem Zeitpunkt nicht ... e x x
erreichbar sein, wird der Vorgang auf iz Gessers ) )
automatische Wiederholung gesetzt. fmiirdice i x x

Sobald das Gerat wieder mit dem Server . — * m " B
verbunden ist, werden die Daten erneut = _— E :
ubertragen. = sl
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4.6.3. Auswertung der Schliisseldaten

Die Auswertung der Nutzungszeiten kann nach verschiedenen Gesichtspunkten
durchgefuhrt werden:

Bei der Schlusselbenutzung nach Maschine wird aufgelistet, welche Nutzer wann
und wie lange mit der Maschine gearbeitet haben.

Schliisselbenutzung nach Maschine

Maschinengruppe Maschine vom bis

alle * | 11223341 ¥/ 2023-01-01[5 2023-09-05 |3

Verbinden

0 11223341 Andere Funktion Erfolgreich 15.08.23 15:19

schlusse'“ummer m“m.
test, pinpad 0OC0000000002222 26.07.2023 12:21 13:17 00:57

test, pinpad 0000000 000002222 15.08.2023 14:36 17:22 02:47 v
test, pinpad 0000000000002222 16.08.2023 12:48 14:52 02:07 v
test, pinpad 0000000000002222 18.08.2023 11:10 11:48 00:39 v

Bei der Schllusselbenutzung nach Benutzer sehen Sie alle Maschinen, mit denen
der Benutzer im fraglichen Zeitraum gearbeitet hat.

Schliisselbenutzung nach Benutzer

Barulasar wum

Test, Lser 2022-01-01)3 3033-01-195 1
Yerbinden

@ o Prstonsdnten Tefo greich ML
J4 CELAL S 12:40 L&l L=y v
J4.28.2002 1240 1241 [alu i )] Lwl
E it | P 1.4:492 Ld:er Loy v
J4.28.2022 12:42 LT:42 iRk L)
T Bt A P 12:92 Ld:a2 Loy v
T TAZNR? 12:42 1242 N Lw)
J4.C28.0022 1217 L2:17 ooznl 7
T TAZNR? 12:%5% 12:56 M-z =7
J4.C8.0022 1236 LI:EG ool bws
4. TR NG ? 1256 1250 nin-ni L
J4.28.2022 12:56 LY:E6 vl L)
4.7AZ0E? 12:%h 12:57 nin-nz =7
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5. Technische Daten

Basis Optional
Betriebsspannung: 10 - 60 VDC
Eingangsspannung: 10V - 60VDC
Eingangskanale: 1 analog bis zu 4 weitere digital
Ausgange: 1
Ruttelsensor: 1
Shocksensor: 1
RFiD: 1
Betriebstemperatur: -35°C - +65°C
Stromverbrauch: bei 12V: max.120mA, 8,9mA im Batteriesparmodus
Ubertragungsverfahren: LTE mit national Roaming (D1/D2/02)

6. Kontakt und Hilfe

Bendtigen Sie Hilfe oder haben Sie eine Frage?
Dann konnen Sie uns uber die folgenden Kontaktdaten kontaktieren:

Rosler Software-Technik Entwicklungs- und Vertriebsgesellschaft mbH

Telefon: + 49 (0) 4240 3469824
E-Mail: info@obserwando.com

www.minidat.de
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